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表 4-1 国家级、省级科研项目一览表 

序号 姓名 项目名称 项目类型 立项时间 担任角色 

1 林海军 

新型调制窗-RBF神经网络及

其在大型衡器容错中的应用

研究 

国家自然科学

基金面上项目 
2018年 1月 负责人 

2 林海军 
大型衡器偏载误差机理与多

传感器称量融合方法研究 

国家自然科学

基金面上项目 
2013年 1月 负责人 

3 唐智彬 
统筹三教协同创新的制度供

给研究 

国家社科基金

教育学一般项

目 

2024年 1月 负责人 

4 卢笑 
基于视觉注意机制的智能车

辆目标检测方法研究 

国家自然科学

基金青年项目 
2018年 1月 负责人 

5 卢笑 

基于视觉-语言信息协同计

算的智能车辆环境感知方法

研究 

湖南省科学计

划项目 
2019年 1月 负责人 

6 林海军 
结合先验知识与增量学习的

大型衡器误差在线补偿方法 

湖南省自然科

学基金面上项

目 

2018年 1月 负责人 

7 卢笑 
恶劣天气条件下智能车辆视

觉环境感知关键技术研究 

湖南省自然科

学基金项目 
2023年 1月 负责人 

8 林海军 
面向载人航天的激光氧气传

感器研发 

岳麓山工业创

新中心衡山实

验室科研项目 

2024年 1月 负责人 

9 林海军 
风力发电机组叶片状态监测

预警技术研究及装备研发 

长沙市科技计

划项目-“揭榜

挂帅”重大科

技项目 

2025年 1月 
主要参与

人 

10 兰浩 
智能刀具及其数据分析系统

的研发 
横向项目 2024年 7月 负责人 

11 兰浩 

盾构用内置传感器智能刀具

及其实时在线监测系统的研

发 

横向项目 
2023年 10

月 
负责人 

12 林海军 1级声级计算法开发 横向项目 2023年 7月 负责人 

13 谢婷 
藻类显微镜图像的精准识别

方法研究 
横向项目 

2022年 11

月 
负责人 
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4.1 国家自然科学基金面上项目 - 新型调制窗-RBF 神经网

络及其在大型衡器容错中的应用研究 
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4.2 国家自然科学基金青年项目 - 大型衡器偏载误差机理

与多传感器称量融合方法研究 
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4.3 国家社会科学基金教育学一般项目 - 统筹三教协同创

新的制度供给研究 
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4.4 国家自然科学基金项目 - 基于视觉注意机制的智能车

辆目标检测方法研究 
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4.5 湖南省科学计划项目 - 基于视觉-语言信息协同计算的

智能车辆环境感知方法研究 
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4.6 湖南省自然科学基金面上项目 – 结合先验知识与增量

学习的大型衡器误差在线补偿方法 
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4.7 湖南省自然科学基金项目 - 恶劣天气条件下智能车辆

视觉环境感知关键技术研究 
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4.8 长沙市科技计划项目-“揭榜挂帅”重大科技项目 - 风力

发电机组叶片状态监测预警技术研究及装备研发 



12 
 

 



13 
 

4.9 岳麓山工业创新中心衡山实验室科研项目 - 面向载人

航天的激光氧气传感器研发 
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4.10 横向项目 - 1 级声级计算法开发 
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4.11 横向项目 - 智能刀具及其数据分析系统的研发 
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4.12 横向项目 - 盾构用内置传感器智能刀具及其实时在线

监测系统的研发 
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4.13 横向项目 - 藻类显微镜图像的精准识别方法研究 
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